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1. OPIS | DANE TECHNICZNE
1.1 Charakterystyka

Interfejs UT-4DR jest urzadzeniem ktére umozliwia komunikacje z systemem kontroli dostepu RACS
4 za posrednictwem sieci komputerowej 10/100 BaseT Ethernet. Oprdcz tej podstawowej funkgiji,
interfejs udostepnia 4 linie zewnetrzne ktére moga by¢ skonfigurowane jako wejscia lub wyjscia i
obstugiwane z poziomu przegladarki sieciowej lub za pomocg komend protokotu Telnet. Whasciwoscé
ta stwarza warunki do wykorzystania go poza systemem kontroli dostepu RACS jako zdalnego portu
WE-WY sterowanego za posrednictwem sieci komputerowej.

Modut elektroniczny interfejsu jest umieszczony w obudowie z tworzywa sztucznego przeznaczonej
do montazu na szynie DIN 35 mm.

Podstawowe wiasciwosci interfejsu UT-4DR :

Interfejs komunikacyjny TCP/IP do systemu RACS 4

LAN/WAN 100/10Mbit/s Ethernet

4 linie WE/WY ogdlnego przeznaczenia

Sterowanie liniami wyjsciowymi z poziomu przegladarki lub protokotem Telnet
Zasilanie 10-15VDC

Obudowa przystosowana do montazu na szynie T35 (DIN 35mm)

Znak CE

Uwaga: Nie jest mozliwe wykorzystanie interfejsu UT-4DR w charakterze wirtualnego portu
szeregowego i przez to wykorzystania go w innych aplikacjach wymagajacych komunikacji z
urzadzeniem szeregowym podtgczonym do sieci komputerowe;j.

1.2. Wykorzystanie interfejsu w systemie RACS

Interfejs UT-4DR moze by¢ wykorzystywany do programowania pojedynczego kontrolera dostepu
serii PR lub do obstugi sieciowego systemu kontroli dostepu sktadajacego sie z wielu kontroleréow
podfaczonych do magistrali komunikacyjnej RS485. Interfejs UT-4DR zapewnia dwukierunkowy
przeptyw danych pomiedzy urzadzeniami kontroli dostepu a programem zarzadzajacym PR Master.
Oprogramowanie systemu kontroli dostepu zostato przystosowane do obstugi gatezi systemu
(podsystemoéw) za posrednictwem sieci komputerowych. W czasie konfiguracji systemu w
programie PR Master nalezy wskazac¢ port komunikacyjny (TCP/IP) oraz wybrac typ interfejsu (UT-
4DR). W oparciu o te dane program automatycznie dopasuje parametry czasowe transmisji aby
zagwarantowac skuteczne funkcjonowanie pofaczenia komunikacyjnego pomiedzy komputerem a
zarzadzanym systemem.

Uwaga: Obstuga modutu UT-4DR wymaga programu PR Master w wersji 4.4.6.xxx lub wyzszej.

Uwaga: Nie zaleca sie stosowania interfejsu UT-4DR do obstugi systeméw kontroli dostepu
wyposazonych w kontrolery PR201 i PR301. Zalecenie to wynika z faktu, ze wystapienie btedu w
trakcie konfigurowania tych kontroleréw powoduje zawieszenie ich pracy i wymaga
przeprowadzenia twardego resetu.
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Wiasciwosci podsystemu: B

X

Podsystem aktywny

Podsystem jest wopozazony w centrale CPR

Al :
| J
| |
Part: MNurmer [P Part Telnet password:
| TCP/IP [Fioger) v|  [1sz1e2038 v [200 | [~ ]

Jopmioieiy | Rieboot UT4 | | Konfiguni. |
| UT-40R +1.x |

| Repot || ok || i || Pomec |

Rys.1 Konfiguracja podsystemu kontroli dostepu RACS wyposazonego w interfejs UT-4DR.

2. INSTALACJA
2.1 Opis zaciskow oraz schemat podtaczenia

Modut jest dostarczany w obudowie z tworzywa sztucznego przystosowanej do montazu na
standardowej szynie montazowej DIN 35mm. Wszystkie podigczenia elektryczne nalezy wykonac
przy odfaczonym napieciu zasilania.

Tabela 1. Opis zaciskoéw interfejsu komunikacyjnego UT-4DR
Nazwa zacisku | Funkcja

+12V Plus zasilania

GND Minus zasilania

A Magistrala RS485, linia A
B Magistrala RS485, linia A
GND Masa magistrali RS485
104 Linia WE/WY 4

103 Linia WE/WY 3

102 Linia WE/WY 2

I01 Linia WE/WY 1
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Magistrala zasilania . 12vDC

12VvDC > GND
® A
Magistrala RS485 . B
® GND
Mostek* —5.

A1)

AN

Wityk RJ45 kabla
OO0 OOO0 sieciowego

IO U

\

* Wykonaé w przypadku gdy modut nie jest zasilany z systemu
kontroli dostepu, lecz z niezaleznego zasilacza

rcdri159

Rys.2 Przyktadowy schemat podtaczen modutu UT-4DR w systemie RACS

2.2 Wskazniki LED
UT-4DR posiada dwie diody LED stuzace do sygnalizagji stanu pracy urzadzenia (Rys.2).

Dwukolorowa dioda LED LINK « informuje o aktualnie trwajacej transmisji RS485 przy czym kolor

zielony sygnalizuje wysytanie danych a kolor czerwony odbieranie danych.
LED STATUS O (kolor pomaraiczowy) informuje o stanie pracy urzadzenia:

« Swieci — normalna praca urzadzenia
e Pulsuje — btad pamieci lub konfiguracji (wymagane przywrdcenie ustawien fabrycznych)

o Nie $wieci — brak lub btad potaczenia LAN.
2.3 Zasilanie

Modut jest zasilany z napiecia statego 12VDC (dopuszczalne napiecie 10-15VDC) ktére moze by¢

dostarczone z systemu KD lub z niezaleznego zasilacza przy czym w tym drugim przypadku

konieczne jest zmostkowanie minusa tego zasilacza z masg magistrali zasilana systemu kontroli

dostepu (Rys.2).
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2.4 Linie wejsciowe i wyjsciowe

UT-4DR posiada 4 linie ogodlnego przeznaczenia oznaczone 101...104. Linie te mogg by¢
indywidualnie wykorzystywane jako niezalezne wejscia lub wyjscia. Maksymalne napiecie na
zaciskach tych linii niezaleznie od tego czy pracujg jako wejscia czy wyjscia nie moze przekraczac
poziomu +15VDC wzgledem minusa zasilania modutu. Linie wejsciowe sg aktywowane poprzez
podanie stanu niskiego (zwarcie linii z minusem zasilania). Linie wyj$ciowe w stanie normalnym
pozostajq w stanie wysokiej impedancji natomiast w stanie zatgczenia zwierajq dotgczony do nich
potencjat do minusa zasilania. Maksymalny prad mogacy by¢ przetaczany przez te linie jest
ograniczony do wartosci 0.5A. Przekroczenie tego poziomu powoduje zadziatanie wewnetrznego
uktadu zabezpieczajacego ktdry wylacza wszystkie linie wyjSciowe do momentu ustapienia
przecigzenia. W stanie przecigzenia interfejs wstrzymuje normalng prace.

Struktura linii wejsciowych i wyjsciowych zostata pokazana na Rys. 3.

+12V
5,6k
Maks. 0,5A
Do uktadu 5
logicznego Bezpiecznik
elektroniczny Maks. 15V
Dz18V

NGND

Struktura linii IO skonfigurowanej jako wyjscie

+12V

5,6k
Do uktadu

logicznego i :|1 L

Struktura linii IO skonfigurowanej jako wejscie

Rys.3 Struktura linii I/O modutu UT-4DR

Sterowanie wyjsciami oraz odczyt stanu wejs¢ mozliwy jest za pomoca strony WWW urzadzenia

(zaktadka GPIO) ktdéra zawiera nastepujace elementy:

I10#
numer linii

Custom Name
kazdej linii mozna nadac¢ swojg nazwe (komentarz)

Custom Direction
Umozliwia okresli¢ typu linii (wejscie/wyjscie)
Current Input State

Obrazuje stan linii wejsciowych (wyzwolenie linii powoduje zaznaczenie pola przypisanego

odpowiadajacej mu linii)

Set Output
Pozwala zataczy¢ wybrane wyjscie
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Periodic

Opcja powodujgca automatyczne od$wiezenie strony w przypadku zmian ustawien lub stanu linii
wejsciowej, bez koniecznosci recznego odswiezania strony (przycisk Refresh lub funkcja
przegladarki internetowej).

Kazdorazowo po zmianie konfiguracji linii I/O nalezy zapisa¢ zmiany w pamieci modutu uzywajac
przycisku Save settings.

Roger UT-4DR Configuration and Management

General Purpose Input/Output

The unit allows to configure 4 lines as general Input/Output. Please select I/0 line type. In case of inputs
wou will be then able to observe input states. On the other hand, selecting the output type allows for
setting output lines. For periodic input state read, please select the Periodic checkbax,

Current input

I10# Custom name Direction B Set Qutput
b 101 |Czujnik drzwi Input v
b 102 | [Output O
» 103 ' (Output ¥ O
b 104 |Przezbrajanie || Cutput |

Periodic:

| Save settings ][ Undo ]

Copyright (C) 2010 ROGER - Professional Access Control Svsterns All rights reserved,

Rys.4 Zaktadka konfiguracyjna linii I/O w oknie przegladarki WWW.

2.5 Magistrala komunikacyjna RS485

Magistrala RS485 sktada sie dwdch linii sygnatowych A i B oraz masy zasilania GND. W systemie
RACS 4 mozna stosowac dowolne topologie magistrali komunikacyjnej (gwiazda, drzewo lub
dowolng ich kombinacje), nie jest réwniez wymagane stosowanie rezystoréw dopasowujacych
(terminatoréw) na koncach linii transmisyjnych. W wiekszosci przypadkéw komunikacja dziata
bezproblemowo dla wszystkich rodzajow kabli (zwykty kabel telefoniczny, skretka ekranowana lub
nieekranowana) niemniej preferowana jest nieekranowana skretka komputerowa. Zastosowanie
kabli w ekranie nalezy ograniczy¢ do instalacji narazonych na silne zaktocenia elektromagnetyczne.
Standard transmisji RS485 stosowany w systemie RACS 4 gwarantuje poprawng komunikacje na
odlegtosci do 1200 metréw (pomiedzy najbardziej oddalonymi urzadzeniami) i charakteryzuje sie
wysokg odpornoscig na zaktocenia.

2.6 Interfejs Ethernet

Modut UT-4DR wspdtpracuje z sieciami komputerowymi o predkosci 100 i 10Mbit/s. Do potaczenia
sieciowego wystarczajagcym medium transmisyjnym jest skretka nieekranowana (UTP), jednak w
przypadku instalacji w trudnych warunkach (silne zaktécenia elektromagnetyczne) zaleca sie uzycie
kabla w ekranie (FTP).

Fabrycznie interfejs UT-4DR skonfigurowany jest do pracy w trybie DHCP. W przypadku potaczenia
bezposredniego komputera PC z modutem UT-4DR (takie potaczenie stuzy zwykle do
skonfigurowania modutu przed dotaczeniem do sieci LAN) istnieje mozliwo$¢ dezaktywacji trybu
DHCP w module. W tym celu nalezy zatozy¢ zworke zgodnie z Rys.5. W tym ustawieniu modut
korzysta wylacznie ze statycznego adresu IP zapisanego w pamieci (fabryczny numer IP
192.168.0.38). Jesli w docelowej konfiguracji modut ma korzysta¢ z DHCP zworka musi zostaé
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zdjeta. W przypadku koniecznosci zmiany numeru IP nalezy potaczyc sie z urzadzeniem poprzez
przegladarke internetowa (patrz pkt. 4.1).

Uwaga: W zaleznosci od ustawien sieci komputerowej, UT-4DR moze oczekiwac do 2-3 minut na
dane konfiguracyjne DHCP. W przypadku braku mozliwosci potaczenia sie z interfejsem, nalezy
odczekac kilka minut i sprobowac ponownie.

| “ 4

o

Rys.5 Miejsce zatozenia zworki dla dezaktywacji DHCP

2.7 Uwagi/wskazowki instalacyjne

¢ Instalator powinien tak zainstalowac urzadzenie aby w razie potrzeby mie¢ utatwiony dostep do
kabla podtaczeniowego/zaciskow

o Wszystkie potaczenia elektryczne powinny by¢ wykonywane bez obecnosci napiecia zasilajacego

e Wszystkie urzadzenia podtgczone do magistrali komunikacyjnej systemu kontroli dostepu
(czytniki, moduty rozszerzen, kontrolery, interfejsy) powinny mie¢ wspdlny minus zasilania

e W przypadku silnych zaktdcen elektromagnetycznych nalezy uzy¢ skretki ekranowanej FTP

o W przypadku gdy interfejs jest zasilany z innego zrédfa napiecia niz system KD RACS nalezy
wykona¢ mostek pomiedzy masg interfejsu RS485 a minusem zasilania interfejsu (Rys.2)

3. USTAWIENIA
3.1 Konfiguracja przez przegladarke internetowg

Konfiguracja interfejsu UT-4DR mozliwa jest za pomoca wewnetrznej strony www. W tym celu
nalezy w pasku adresu przegladarki internetowej wpisa¢ adres IP urzadzenia (np. 192.168.0.38), a
nastepnie zalogowac sie jako:

e Uzytkownik: root
e Hasto: dbps

Po zalogowaniu dostepne sg nastepujace opcje konfiguracyjne:

Network

Stuzy do zmian ustawien sieciowych UT-4DR. Zaznaczenie opcji Obtain LAN IP Adress from
DHCP Server powoduje automatyczne przyznanie adresu IP. Bez zaznaczenia tej opcji mozna
ustawi¢ statyczny adres IP, maske sieci, brame domysing, adres DNS (kolejne opcje). W ostatnim
okienku mozna przypisac¢ port TCP do komunikacji z UT-4DR.

Uwaga: Niepoprawne ustawienia sieciowe mogg spowodowac brak komunikacji z modutem UT-
4DR. W takim wypadku konieczne moze by¢ wykonanie procedury przywrocenia ustawien
fabrycznych.

Password
Pozwala na zmiane hasta uzytkownika, wymagane jest dwukrotne wprowadzenie hasta.

GPIO
Obstuga linii WE-WY (patrz: Linie wej$ciowe i wyjSciowe).
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TCP Statistics
Zaktadka informacyjna obrazujaca statystyke potaczenia z interfejsem UT-4DR

Firmware Upgrade
Formularz pozwalajacy na zaktualizowanie oprogramowania modutu (patrz Aktualizacja
oprogramowania firmowego)

Wyjscie z kazdego z powyzszych okien konfiguracyjnych i powrét do strony gtéwnej jest mozliwy
dzieki przyciskowi z symbolem domu umieszczonemu w prawym gérnym rogu kazdego okna.

3.2 Konfiguracja przez Telnet

Aby zalogowac sie do interfejsu, nalezy wpisa¢ polecenie: telnet <adres IP>, np. telnet
192.168.0.38. Nastepnie nalezy sie zalogowac (uzytkownik: root, hasto: dbps). Po wpisaniu
komendy help pojawi sie lista dostepnych polecen wraz z wyjasnieniem.

Roger UT4> help
Available Commands:

dizplay a tcp status

display remote machine info

zet serial speed to 7608138400
set output 1..4 to onsoff state
get current state of input 1..4
change system password

display current password
display this help

disconnect

rinfo

zet serial baudrate = <?600i384800>
set output <1121314> <ONIOFF>

get input <1i21314>

passw [newl

{ESC>.<"C>
<BS>
<UP><DOWN>

dizsconnect
delete Character left
recall Command History

Rys.6 Konfiguracja poprzez Telnet.

Uwaga: Opisana powyzej procedura nawigzana potaczenia z modutem z wykorzystaniem wiersza
polecen moze réznic¢ sie w zaleznosci od uzywanego klienta protokotu Telnet. W systemach
operacyjnych Windows Vista oraz Windows 7 klient Telnet jest domyslnie wytaczony i przed
nawigzaniem komunikacji z modutem nalezy go aktywowac.

3.3 Reset ustawien

W celu przywrdcenia ustawien fabrycznych nalezy zakonczy¢ wszelkg komunikacje z modutem
(przegladarka WWW i/lub Telnet), zatozy¢ dwie zworki zgodnie z Rys.7, a nastepnie zresetowac
urzadzenie (przycisk RESET na panelu czotowym). Trzykrotne migniecie diody LED STATUS O (po
ok. 5 sekundach) oznacza zakonczenie procesu przywracania ustawien fabrycznych. Nalezy teraz
zdjac¢ zworki. Urzadzenie jest gotowe do pracy w konfiguracji DHCP. Przy konfiguracji lokalnej, po
zatozeniu zworki zgodnie z Rys.5 urzadzenia posiada domysiny numer IP (192.168.0.38)

Uwaga: Po dokonaniu resetu ustawien linie IO pozostajg w niezmienionym stanie sprzed resetu.
Aby zmieni¢ ich konfiguracje nalezy nawigza¢ komunikacje z modutem i dokona¢ zmian recznie.
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Rys.7 Miejsce zatozenia zworek podczas przywracania ustawien fabrycznych.

3.4 Aktualizacja oprogramowania wbudowanego (firmware)

W celu zaktualizowania oprogramowania firmowego nalezy zalogowac sie na strone urzadzenia
poprzez wpisanie numeru IP w pasku adresu przegladarki internetowej, a nastepnie w zakfadce
Firmware Upgrade wybrac przycisna¢ przycisk Wybierz i otworzy¢ plik z nowym
oprogramowaniem firmowym. Po nacisnieciu klawisza Send nastapi przestanie i zaktualizowanie
oprogramowania UT-4DR. Na czas aktualizacji wszystkie linie I01-4 sa nieaktywne. Po przestaniu
oprogramowania nalezy zresetowaé urzadzenie (przycisk Reboot na stronie www). Podczas
procesu aktualizacji urzadzenie moze czasowo przesta¢ odpowiadac co nie jest jednak jednoznaczne
z problemami w jego dziataniu ale jesli ten stan trwa utrzymuje sie dtuzej niz 5 minut, nalezy
zresetowac urzadzenie (przycisk reset na panelu czolowym) i po ponownym zalogowaniu sie
ponowic¢ probe aktualizacji. Po zaprogramowaniu modutu, jest on gotowy do pracy ze swoimi
dotychczasowymi ustawieniami.
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4. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Parametr

Wartosc

Napiecie zasilania

10...15 VDC

Pobor pradu

Srednio 55 mA @ 12V DC,

Klasa srodowiska

Klasa II, warunki wewnetrzne, temp.:- 10°C +40°C, wilgotnos¢
wzgledna: 0 - 75% (bez kondensacji)

Wymiary 62x85x73mm (szer x wys x gt); 3,5 modutu jednostkowego
Waga ok. 110g
Certyfikaty CE

5. OZNACZENIA HANDLOWE

Modut

Opis

UT-4DR

Interfejs komunikacyjny

6. HISTORIA PRODUKTU

Wersja

Firmware Data Opis

UT-4DR v1.0

1.0.0.58 09/2011 Pierwsza wersja komercyjna

Symbol ten umieszczony na produkcie lub opakowaniu oznacza, ze tego
produktu nie nalezy wyrzuca¢ razem z innymi odpadami gdyz moze to
spowodowac negatywne skutki dla $rodowiska i zdrowia ludzi. Uzytkownik
jest odpowiedzialny za dostarczenie zuzytego sprzetu do wyznaczonego
punktu gromadzenia zuzytych urzadzen elektrycznych i elektronicznych.
Szczegdtowe informacje na temat recyklingu mozna uzyskaé u
odpowiednich wiadz lokalnych, w przedsiebiorstwie zajmujacym sie
usuwaniem odpaddw lub w miejscu zakupu produktu. Gromadzenie osobno i
recykling tego typu odpaddéw przyczynia sie do ochrony zasobdow
naturalnych i jest bezpieczny dla zdrowia i $rodowiska naturalnego. Masa
sprzetu podana jest w instrukgji.

Kontakt
Roger sp. j.
82-400 Sztum
Gosciszewo 59
Tel.: +48 55 272 01 32
Fax: +48 55 272 01 33
Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: biuro@roger.pl
Web: www.roger.pl
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